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Emploi du Temps

Année Universitaire 2025-2026 — Semestre Printemps
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Jour /

Créneau cR
DEVELOPPEMENT D’APPLICATIONS
WEB AVANCE
LUNDI & Pr. Lhiadi Redouane
®AMPHI 3
COURS (8H30-10H00)
MARDI

ANALYSE DES DONNEES
2 Pr. Mourad Idrissi

MERCREDI ©AMPHI3

COURS (8H30-10H00)

RESEAUX INFORMATIQUES ET

PROTOCOLES
JEUDI & Pr. Handouf Sara
®AMPHI 3
COURS (8H30-10H00)
VENDREDI

DEVELOPPEMENT D’APPLICATIONS
WEB AVANCE

& Pr. Lhiadi Redouane
© AE12

TP (10H15-12H15)

RECHERCHE OPERATIONNELLE ET
OPTIMISATION COMBINATOIRE

& Pr. Tarik Lamoudan
© AMPHI 3

COURS (10H15-11H45)

ANALYSE DES DONNEES

2 Pr. Mourad Idrissi
© AE12

TP (10H15-12H15)

RESEAUX INFORMATIQUES ET
PROTOCOLES

& Pr. Handouf Sara
®© AE12

TP (10H15-12H15)

RECHERCHE OPERATIONNELLE ET
OPTIMISATION COMBINATOIRE

& Pr. Tarik Lamoudan
© AEO05

TD (13H30-15H30)
ROBOT OPERATING SYSTEM (ROS 1 ET
2, RTOS)

8 Pr. SEJAl Mohamed
©® AMPHI 3

COURS (14H00-15H30)
METHODOLOGIES DE NAVIGATION ET
DE LOCALISATION DES ROBOTS

2 Pr. KHIATI Wassim
© ARO5

COURS (14H00-15H30)

FRANGAIS 2

& Pr. Hayat BENTALEB
© AMPHI 3

ACTIVITE (14H00-15H30)

INGENIERIE DU PROMPTING

2 Pr. Mouhib Imad
© AMPHI 3

COURS (14H00-15H30)

ROBOT OPERATING SYSTEM (ROS 1 ET
2, RTOS)

o Pr. SEJAl Mohamed
© AE12

TP (15H45-17H45)
METHODOLOGIES DE NAVIGATION ET
DE LOCALISATION DES ROBOTS

2 Pr. KHIATI Wassim
© AE12

TP (15H45-17H45)

ANGLAIS 2

& Pr. Abderrahim FATMI
® AMPHI 3

ACTIVITE (15H45-17H15)



